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Instalacién Air 2

Acoplar el tripode

Hary dos agujeros con rosca al final de la empufadura de 1/4” para el tpode
miniy de 3/8"" para accesorios mds grandes como el deslizador v el fipode
gronde. Enrosque el fripode mini y dbralo como se muestra a confinuacidn.

Insertar las pilas

|A MNota: Preste ctencidn o los polos delos pilcs para no causar un corfocircuito.

a. Sujete el compartimento de las pllas con cuidado, empuje el cierre hacia abgjo,
deslice el compartimento como se muesta o continuccidn v clora el cierre.

@.




Meontar la cdmara

Lazapata répida del Air 2 estd equipada con 2 fomilllos, seleccione el apropiado
dependiendo del fipo de cdmara. No hay ningdn fope dl irstclar la zopota répida.
Cucndo monte la cdmarng, ceegirese de quelalente se extienda unpoco mae aldde la
ploca parareservar espacio extra para el soporte de lalente y el adaptador de la barra.

® Después de montarla cémara en la zopata rdpida, afloje el nivelador A, luego,
deslice la placa haciala bose. Es posible irstdar la placa de ambos lados.
Aseglrese de que los ciemes de seguridad 1y 2 encagjen para que se consiga
@ unasujecion fime adelante y afiés

@ Presione el cierre de seguidad 1, lazapata rédrida se deslizard en la direccidn cue
se muesira abgjo.

@ Presione el cierre de segunidad 1, deslice la placa para enganchana. A
continuacian, presione el ciene 2 cuando la placa se mueva hasta el final.
Llazopata répida se exfrae en la direccidon inversa.

A Nota: Se recomisnda usar el soporte de lentes para los mejores sfectos.




Conectar el cable de control de cdmara
Hay wvarios fipos de cables de conftrol.

A, Cable MEC-Mini: Para cémarcs con puerto mini como Canon 503, etc.
B. Cable M3C-iicro: Para cdmarcs con puerto micro como Canon 504, etc.
C. Cdble MCSC-remoto: Pora cdmaras Parceonic con puertos de 3,5 mm como
GH3, GH4, etc.
D. Cable MZSC-Multi: Para cédmares Sony con puerto multi cormo A7s I, A7 Il etc.

m

. Cable MCSC-MU/C: Para camaros Sony con puerto multi y dlimentacian por USE
cormo A7s |, A7 lll, etc.

Conectar cable de control al puerto CAlM CTRLen el Air 2 v el ofro extrerno al
puerto de contral de la cdmara. El icono de la cédmara aparecerd en la pantalla
OLED. De esta forma, los cjustes de pardmetros como grabor videos o sacar fotos
o el enfoque de seguimiento, pueden ser operados desde el gimbal.

A Nota:
1. Paro detales de otrcs cémarce y lentes,vaya o lo péging 9.
2. Sielcontrol por USB no es compatible, escojasu tipo de cdmaora de
forrna ranual.

Instalar la bama de apoyo

Instale la barra antes de usar el enfoque de seguimiento.

Primero, sague el adoptador para la barrg, tomillos M3x10 v la llave Alen. Ajuste el
adaptador en la parte delantera o frasera de la placa de desenganche rdpido
conlos tormillos M2x10; luego gire la barra de apoyo en el adoptador.

Cuando esté irstalado en el lads izquierdo, una la Cuando esté instalado en elsitio corracto, una el
rosca del adaptador para la barra con el agujere agujero con rosca del adaptador de labarray o
con resca de la bara de apoyo yluege opriels 1 oic o de labara de apoyo yluego apriete labarra

gglnrglgf opaysenelsenfiagiconiaro ailsaguios de apoyo en elsentido o las agujoe del relo).

A Nota: nstde labara de apoyo y el adoptader de bara siguiendo la posicion
e s musstra clodio parc evitor ue se caiga.
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Montarlas placas de elevacion.

Es necescrio usar la placa de elevacidn en los siguientes coeos:
a. lacdmara es muy corta para equilibrar el gje de inclinacidn

b. Lalente es muy corta parainstalar el enfocue de
seguimisnto

c. $enecesitainstalar el enfoque de seguimiento para el zoom

Ah Noto: Si el adaptador de la barra hasido instalado antes de montarlos
places de elevacion, por favor antes quite el adaptador.

Fije los placcs de elevacién alos agujeros con rosca de o zapota répiday
luego fie la ofra zapota répida ala placo de elevacién de la misma forma.

Tamkhién hay agujeros con roscd en las placcs de elevaocidén para instolar el
adaptador de barra.




Ajustar balance

A\ Mot Para hacer el iuste de forma mds senailla, vaya o la funcidn de
comprobacion del equilibrio del Air 2 en la pagina 18.

Bloguear el eje de rotacién

Mueva el cierre del motor de rotacion d final del cierre, gire el braro de rofacion
alaposicién mostrada abgjo, v luego, el brazo de rotacidn se blogueard
automdticamente.

A Nota: Silos brazos de rofacian se bloquean en una posicion superponiéndose
alos brazos giratorios, primero desblogquee el motor de rotacion)

Equilibrar la cdmara

a. Monte en el Alr 2, suelte la cdmara para comprobar sila parte superior
o freeerc de la cdmora es demcsiado pesada.

b. $i la parte frasera es demasiaodo pesada, afloje la manilla para deslizar
la zopata répida hacio adelante hosta que o lente apunte hocia
clelante.

c. §ilaparte superior de la cdmara es dermasiado pesada, aflgje la manilla
para deslizar la zapaota rapida hacia atrds hasta que la lente apunte hacia
delcnte.

d. Apriete lamanila.

.
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Equilibrar el eje de inclinacién

a. Rote la cdrmara hasta que lalente esté mirando hacia ariba, suelte la
cdamara para comprobar la direccidn hacia la que la cdmara se baloncea.

b. Afloje lamarnecilla 1 en el motor de inclinacidn para deslizar el brazo de
inclinacion 2 hasta que la cdrmara se mantenga firme sin inclinarse hacia ariba
o abgjo.

c. Apriete lamanilla 1.




Equilibrar el eje de rotacién
a. Libere el cierre del motor de rotacian para desbloquearlo.
b. Suelte la cdmara para okbservar la direccidn en la que el eje de rotacidén

se balanceao.
c. Afloje lamanilla del eje de rotacion 1 para deslizar el brazo de rotacion 2

hosta que se montenga quieto.
d. Apriete lamanilla 1

Equilibrar el eje giratorio
A Sujete el Alr 2 horizontalmente; haga que el brazo giratorio esté nivelado.
Suelte la cémara para comprobar la direccion en la que la cdmara se

bdancea.
B. Afloje lamanila 1 en el motor giratorio. Mueva el brogo giratorio 2 hocia
laizguierda o hocia la derecha hosta que se mantenga nivelado

C.Apriete lamanila 1.

A Mot i el equilibrio del eie giratorio no estd ciustado adecuadarmente, & eje
giratorio puede calentarse v el modo 340° no se puede uscr odecuadoments.




otones y pantalla OLED

Funcién de los botones:

Botdn de 5 Digpamder .
Btado | Preonor | oG Botén Fry intdigente bofoh Fusda Botsn Joystick
hicioridetenerly | Wiodo equipo Combiarmodes Entonsairseguimien b
1% gabaciin depcriivg — deneda Confrolaler | gimpga
furecidn Enforsairseguimien s
2x Foto Wido 360 Recenirar — rofaloio
i Enfrorisdir sequimiento
htedpingipd | 3x = = Selfie — o ndinada
Encenddol Snibnzocicn
35 apogada avkmdica — — botén i g5
sujeter — — Boques fotal — =
Etace | Predonar [Botén aniba | botén albaje | Boténizquierde | Botén derecha| Boténmend Dicd
Btrarfsclir | Entrerfsclir Ertreafsalir Bntrowscii vistos | Velocidad da
1x qjustes T | qiustes AY Gustes 150 Fralirmincr Enfrar clmer | saqumiento
;'f”"u _ Dessansardespertar
o Bntrarfsclir | Enfrenfscil Entrerfsclir Entrcnfsclir ishor | Pregdmares
HeaRCR RO, 1x qiustes T ajustes AV distes 150 prelirriner Entror almend | BHamar
" 5 N Si it it » .
Wetapindpd | 1y |Opeidn-aniba | Opcidrrabaio | Yok alo Sgientaisner! | Saiir el mend fambirapstr
Apagade Modo Botén central + botin encendde
mejores
Introduccién a los iconos de la pantalla OLED:
_ Bluetcoth

Maodos ruedas--- - Mivel
de batera
Seguimiento inclinado

Seguimiento retatorio

Seguirmiento giratorio

Leyenda:
Numero Velocidad deseguimiento L Bloquear  F: Seguimiento G Modo equipo deportive

Ah Mola: Los iconos del dispositivo ne se mosiraran si ne estan coneclados al gimbal.




Encendido/Apagado/ Reposo/ Reinicio

Parc encendler presione de forma confinua durcnte 3 segundos hosta que &l estado
celainterfcz princioal aparezea en la pantalla. Pora apager presions otra vez el
botén curante 3 segundlos.

dh Moto: Mo suelte el boton de encendido hasto que aparezca la interfoe
principal en la pantalla, si no el &ir2 no funcionard correctamente.

En el estado de encendido, presione durants 3 segundcs el botdn para entrar en
modo reposo. Los motores dejardn de funcionar, pero en la pantalla OLED
contfinuard apareciendo el estado. Presione el botdn ofra vez durante 3 segundos
porc reiniciar el Air 2.

Ajustes de cdmara y control

ldh Mot Vaya o la pdgina 4 pora conectar el gimbal y la cémara con cables
de control. MOZA Air2 es compatible con el quste de pardmetros ¥ la
auto-identficocién de cdmaras con control USE. Para aguellcs cdmaras no
compdtibles con confrol USB, como Panasonic GH3/GH4/GHS, seleccione el
tipo de cédmara manudmente.

Lista de compatibilidad cédmara Air 2:

camara Bir2 Funcione s
Mharca | Modelo | funconamieo, Funcionamiento Cable |uminito |obiade] Gbar| AY | T [ 150 | BV | IV
D% COK | OK | OK | OK| OK|CK [OK
Seleccionar
5Dz R i ) ok | ok | ok ok| ok|ok [ok
D control WBC-Min QK ok | ok [ ok | oklok [ ok
) e ; ok | ok | ok [ok| ok|ok [ok
c == S
NN | a2 Cdm:;’:;ﬂ::;g;> oK | ok | ok | oKk | ok|ok | ok
80D ok | ok | ok ok| ok|ok [ok
304 Caen s Mac-icro OK_|_ 0K | OK | oK | OK|oK | oK
505 OK | OK | OK| OK| OK|OK [OK
EX10 T o ok | ok ol
X101 OK_|— | oK | oK Ol
X100 Seleccionar ' Sony-Usk B [5] OK | oK [Of
AST00 | rrocle cortrol [s] OK [OK [ oKo
A8300_| Ajustarel enie . CK_| OK | OK | OK [Ol
Aeson |modoUske | Meno= Badpe WAFC-Micro, — OK | OK | OK | OK [OK |—
75 | Confrol-PCT| camara Seleccionars — Ok | OK [ OK | OK|OK
Sony 75 g Sory-LIsh OK_| OK | OK | Ok [OK
ATR K | OK | OK | OK[OK
AR T oK OK | OK [ OK | OK[OK
AT T OK | OK | OK | Ok oK
Sdeccionarmodo confol
idemn Sony- Hult” mCsc-mti | — | oK | ok —
Meni Equipe de camaras
Selecoionars §on y wiu i
GHZ oK | oK
G4 selecciona modo oK | o
GHS control *Paras-2 smm’ oK | oK
sanasonic |t iien0= Equipo de MCSC-Remetel — [COK_ | OK 5
= cémarce Penas-2.5mm oK
Go oK | oK

Ak Motor: Bl fipo de cdmaray funciones compatibles con el Alr 2 serén
continuamente actuadlizados. Visite www.gudsen.com o contacte con el
senicio de asistencia técnica para la Ultima lista.




® Empezar/Parar Presione el botén de encendido unawvez @ @ l? *
® Disparcr fotos: Presione el botdn de encendido dos veces
& Ajustar obturador Presione el botén superior del dial [TY) TV AUTO
& Ajstar apertura : Presione el botén inferior del dicl [AY)
® Ajustar 8O: Presione el botén izquierde del dial (150)

BE@FUS

Cucndo giuste los pardmetres de la cdmaor g, presione el
botén correspondiente y en la pantala aparecerd el valor,
enfonces gire &l dicl pora cjustar el valor. Después de
finalizar el gjuste, presione el botdn corespondiente para
apagar los pardmetos de guste de la cdmara.

15O 6400

*  Encender/cpogor vista previc: presione el botén derecho del didl pora encender
o apagar la vista previa.

dh  Nota: Solo enlos djustes de empezar cdrmara puede cambiar los
pardmetros del ajuste del dial. En el modo por defecto, cambiar el didl gjustarc
la velocidad de seguimiento. Vaya ala pdgina 11 para mds informacién sobre
los modos de seguimiento.
Alguncs cdmarcs con sensor, como la Sony A732, apagardn la pantdlay
cambiardn de visor a vista presda, si hay olbstruccién en el visor. Fijcr cjustes de
visto previo en la pantalla.

Modos de funcicnamiente de la Rueda infeligente

La ruedainteligente del Air 2 tiene 4 modos de frabgjo. Presione el botdn i para
cambiar los modes. El icono de la nueda inteligente cambia corespondiente-
mente como se muestra abajo:

@ Conal enfogue 1 confrola el enfocque de seguimiento
Concl enfogue 2 confrola el enfocque de seguinmiento

Cand de enfoque electrdnico. §i su cdmara ¥ lentes son compatibles con
enfogues de seguimiento electrdnicos, puede usar el canal para
controlar las funciones de enfoque electrdnico.

@ Conftrol del eje de rotacidn del Air 2.

A\ Mota:

1. Conectando solo un enfogue de seguimiento, los concles F1 y F2
pueden confrolar el enfoque de seguimiento. Conectando dos enfoques
ce seguimiento los dos candles controlan los enfoques de seguimiento
respectivamente.

2. Parc utilizar la funcién de enfoque electrdnico, vaya ala lista de
funcion de apoyo de la cdmara en www .gudsen.com.




utilice el disparader inteligente para recentrar, sacar selfis, ete.

Bl disparador automdtico inteligente fiene los siguientes -
operaciones para controlar el movimiento del Air 2.

® Presione dos veces: Recentrar. Hacer que el gimbal wuelva

répidamente ala pasicidn inicial.
@ Presioncr res veces: Selfie. Air2 girala lente hocia el usuario
® Mantener: Entrar en el modo blogueo total. Suelte el botdn, el
gimbal vuelve al modo de seguimiento predeterminado.

dh Notor Cuondo lo cdmara esté en modo recentrar v en modo selfie, por favor
na rote la empufiadura, de lo contrario la posicién final quedard desviada.

Cambiar modos de seguimiento

Cada eje del Air2 tiene una funcidn de seguimiento, v la funcidn de seguimiento
de cada eje puede confrolarse independienternente.

i Inclinacion Rofacion Giro Nota:

1 Blocuear Bloquecr Bloquecar Bloqueo total

2 Bloquear Bloquear Seguimiento |Giro sigue

3 Bloquear Seguimiento | Bloquear Rotocién sigue (FPV)

4 Bloquear Seguirmiento | Seguimiento |Giro-Rotacion siguen

5 Seguimiento | Bloguear Blocquear Inclinacién sigue

é Seguirmniento | Bloguear Seguimiento |Giro-Inclinacion siguen

7 Seguimiento | Seguimiento | Bloguear Rotocidn-Inclinccion siguen
] Seguimiento | Seguimiento | Seguimiento Todos siguen

® Para encender/apagar el seguimiento del motor girat orio: presione el botén del joystick
® Para encender/apagar el seguimiento del motor rotatorio: Presicne dos veces el botén del

joystick

® Para encender/apagar el seguimiento del motor de inclinacién: Presione tres veces el
bolén del joystick

#juste la velocidad de seguimiento de cada eje: Debajo del estado

predetermi-nado, gire el dial y se comibiardn los valores de velocidad de

seguimiento de los ejes en la pantalla.

Acceso directo ablogueo completa: Cuando manfiene presionado el
disparador inteligente, el modo de seguimiento de cada gje se fransformard en
und ‘L’ (modo bloqueo]. Cucndo suelte el disparador inteligente, el gimlbal
regresard al modo original.
Modo deportivo: Presione el botén Fn, el motor giratorio entra en el modo
deportivo. Laletra después de ‘Giro’ cambia a ‘QF, v los ofros ejes permanecen
intactos. Presione el botdn Fn otra vez para sclir del modo, v el motor giratorio
regresa al modo origingl de seguinmisnto
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Ulilice el botén Fn para entrar en el Modo 340° y sintonizacién avtomética

El bbotdn Fn s un botdn con una funcidn especicl que le permite acceder

répidomente a varics funciones especiales.

® Presionar: Encender/opagar modo deportivo Bn este modo el motor giratorio
funcionard répidomente

# Presionar dos veces: Enfrar/sdlir del Modo 340°, Cuando usa el Modo 380°,
apunte la empufiadura hacia el objetfivo v luego gire el joystick hacia la
izquierda o derecha para disparar una rotacion de 340° La velocidad del Modo
360° se puede gjustar; vaya ala pagina 15.

@ Presionar de forma continua: Para sintonizar automdticamente los pardmetros.
En estas condiciones, el Alr 2 deberia estar instalado en un frifpode v situado en
una mesa estable v horizontal. Bl Air2 comprobard la corga de los gjes uno o
uno y sinfonizard de forma autom dtica el poder del motor para optimizar el
funcionamisnto.

Marca descripcién y operacion

® 5i el simbolo =’ aparece o la derecha del objeto seleccionado, presione el
botdn derecho del dial para pasar dl siguiente mend.

# 5i el objeto seleccionado tene un ‘1" y confiene un ndimero, gire el didl para
ajustar el valor.

# 5i el objeto seleccionado fiene un “()" v contiene una opcidn, presions el
botdn derecho pora desplczarse entre Ias opciones.

A Nota:

1 Sihay un ™ ala derecha de un obbjeto, lo listo actual es la opcidn final.
Presione los botones ariba/abaio pora seleccionar un objeto, luego,
presione el botén derecho pora mover el *° al objeto seleccionado y
gjecutarlo

2.5 ni el ohieto seleccionado ni los otros objetos del mend tienen ningdn
simbolo presione el botdn derecho del dial para empezar la opcién. Se
mostrard *2" durante el proceso, ‘OK’ cuando el proceso se ha completado
v ‘ERR’ sila opcion falla.




L2 L3
Cable del chturacor — Confrol de obturador
ConorrUsk — Control de Canon USE
Sony-tiulfi == Control de Sony Multi
Sony-Lsk == Confrol de Sorw USB
Seleccione> | Panas2.5mm = wiando a distancia Panasonic
Pancs-Usk == Confrol de Panaseonic USE
Jusgo de Nikar-Usk = Confrol de Mikon LISB
camaras Fuj-UsE = Confrol de Fuji USB
EMD-LANG b wando o distancic Bl
Abertural ] = Ajustar abertura
e — Obturador|] = Ajustar obturador
150[] = Ajustar 5O
B[] == Ajustar compensacion de exposicién
Combier( ) e Enc ender/apagar el motor
ShichlzadtSy — Comenzc sinfonizacién cutorméfica
Unrdigere | ajustar los parémetros del motor o uitraligero.
ligero Ajuster los parémetres del moter a ligero
Mivel Wedio Ajustar los pardrmetres del motor a rmedio
Potencio= Pesach Ajuster los parémetres del motor o pesado
UNGPESOR0 | gustors parimeirosdel mohrauika pends
Inclineciénl ] | pjuster o potencic del motor de inclinceién
Persoraizadios | Rotacién] ] Ajuster la potencic del mofor de rotacion
Gire [] Ajuster o pofencia del moter de giro
Irclincciéng 1 Ajustar bz parametrosde fhacitn delmotr de incinacién
Filtro RotaiciSn[] | Aostarbs parimehosde Ahackin delmsor de rbadén
luego de Matar Gire ] Hurtarles parimedrazds Ahacin delmar de gito
gimbal> Irclinccién( | delmater
Carnbice Retaciéng ) Encenderiapagar el =guimients delmater de rofaciin
Gire [ ] Encendeniapagar el mguimiers delmato de gito
IreineCinl ] | sjustari weloddad de ssguiients de mobr de incinacién
Seguir Welocidads | Retacién| ] stk velocidad de saguimiens del mehor de rcin
Gire ] Sjorarks velocidad de sxguirian dal oo de gio
INCINSCiON[] | guctaralinguomuers delmetorde nelinacin
i e G
rruertc=
Giro [ Rjustar & éngule muerto del motor de giro
Inclinacién( ]| —— Ercendar ba posisibn manual delmotor de nelinaciin
Prosicion Rotacién() _ Erender ba posicibn manual del motor de radacibn
rmanualz
Girol) — Encender la posicisn manualdel motor de gin




Juego de
girrlaci

L2 L3 L4 Mo
Funcidre b o) Abstarias fncionesk y demcha
Joystick=
ariba-fbio ) Ajustarlas funcion ez ariba yabaje
[Ajustar
hquisrda-berecha | APSOria sensbiidad de oquierda y deresha
tuncionss del | sersibilickict
\Ariba-Aoajo () Apstario sensbiidad de aniba yabajo
Joystick)
Hétooss Mquierdaberscha |+ hocia adeknts; - hack atrds
R R o——
Enque- 1 Controlar & enfoque de ssguimiento 1
Rus ke
|Ajuster Enbque- 2 Confrolar & enfoque de s=guimiento 2
fnciones de | Funaidne B
i EnbqueE Confokr el enfque de seguimiento elechinioo
Irtelgenta) Notacién Confrlar d efe de rafasién
Seril] = Ajsstaria sensbiidad de la medainfeligente
HC‘X}\'OS[] J— + hacia adelnte; - hacia ofrds
Hingune Eofdn no funcional
Hoques tatal Enfraren &l modo bloquen fofal
Menterer Sequimierces tépido | Enfroren slmods squips deportive
Opsracionss
[Fresicne v i Enfroren elmodo FRV
mentergasl
csparader +P&V seguimiento | E1cenderel saquimiento de inclinacién y de gin
infeligente)
#+ Encenderel nelnacion
+ Encender otacién
+Yozguimients Encender el s=guimiznto de gim
Hinguna Boténne fncieral
Dispcraxors | Linaivezs
b cenhar Recentrcr
[Presione ura
<l seite sasarun selie
dlisparader
inteligente) Sbtmador saar fotos
Dos wecess Higura boténne tncioral
[P'e;'?"e}f D5 | pecentar Recentrcr
dlisparader
ntigente) sethe saarunselfie
Hinguna Boténne fncioral
Triple = P ceniar Recentrcr
sethe saarunselie
Diail Hékites (] — apsstarlas direcciones F:hach deknts:-thach akis)
Ircliracion(] — Compensarién del Be de inalinccidn
Compensacidnz | Retacién [ = Compersacidn del Be de Rotasién
Gire[) 3 Commpensciién del Be de Giro
5 Resultados del festde balance dalg
Calibracidns Anés - dddonte — posicién delanfera y frosera de lo cdmana
THEAZIon - — Resulterlos dlel fest cle kalore = del sie
QML HaanCe: — deincincicion
Resulioreios clel Tt cle balore del eje oe
iquinrda - derecha = Vo
Girosep — Caliprasién el giroscopio
Acc — Caliorasién del aoslerdmetre




L2 L3 MNota
Apcger — Apagar €l enfoque de seguimients
Encendet — Encender el enfoque de seguimisnto
Eqiuipo iFecuss
Ajustar punto A —_ Ajustar punto de partida del enfogue de ssguimiento
Ajustar punts B —_— Ajustar & punto fnal del enfoque de ssguimients
Ananzseks
260 Welocidkd [ —_— Ajsstar b welocidad de rofacicn del modo 3600
i3
Suaniciard [] — Ajuster Juaniclad del iodo 360°
AHRS coef ] — Ajuster los pardmetros de postura
viocio tripode() — Encender/apager el viede Tipode
Guardar — Guardar configuracion 1
Config 1=
Cargar — Carger configuracion |
Guardar — Guaraar configuracion 2
.| config 2>
Conigumcidns| Cargar . Carger configuracion 2
Guarelar — Guardar configuracion 3
Config 3=
Cargar — Cargar configuracion 3
Spssarpordetects e Restaurar corfiguracion por detecto
Sobre= — — Warsién Fimwars

Consejos

Modos de operacién
Hay fres modaos de operacidn para el MOZA Air 2

Modo vertical Modo linterna odo colgante

A Mota: Rotar sl agarre para rotar el motor 180 grados por encima ds o
camara.




Calibracion y actudlizacién de Firmware

Cdlibracion del giroscopio

a. Aseglrese de que los motores estdn apagados antes de la cdlibracion. Para
ello presione largamente el botdn del mend o entre en el mend v seleccions
rmotor

b. Eapogesy S gietareesopadiniéestatle y rmonténgado estdtfico.

c. Entre en el menu, seleccione cdlibrar > Giro cdli y presione el did derecho
oara coliorer ef carddén.

d. Egpere unos 5 segundos. Cuando a2’ cambie o 'O, la calibbracién estard
completa.

Offset > Offset >
Balance chk > > Balance chk >
Gyro ? Gyro 0K
Acc Acc

A Nota: Lo calibracién del giroscopio solo se requiere cuando el gimibal se
desvia (sl el gimbad se muewve por s solo sin movimiento del joystick).

Si oparece el mensgje ‘ERR’ después de la cdlibracion, es que ha falado.
Inténtelo de nuevo.

Calibracién del acelerémetro

a. Aseglrese de que los motores estdn apagaodos antes de la calibracidén. Para
ello presione largomente el botdn del mend o entre en el mend y seleccions
motor
> gpagary el gimbal se apagard.

b. Cologue el gimbal hor folments v monténgalo estdtico.

Mantener el equilibro

c. Enfre enel mend, seleccione cdibrar > Acc cdl, v presione el dicl
cderecho para entrar en calibracién.

d. Espere unos 5 segundos. Cuando la *2’ cambie o ‘OK', la calibracidn
estard completa.

Offset Offset
Balance chk > > Balance chk

Gyra Gyro




Nota: La cdibracion del acelerdmetro solo se requiere si la cdmara no se mantieng
equiibrada. En caso de disparo de emergencia, la cdrmara se puede dustar a estadd
honzontal con la sintonizacidén de precisién de balonce. Vaya alapdging 18 para
mde cletalles.

Si cparece ‘ERR’ después de la cdlibracion es que ha falado. Inténtelo ofia vez.

Comprobacién del balance (equilibrio)

El &ir 2 puede comprobar el estatus del bolonce de cada eje vy guiar o usucrio para
gjustarlo corectamente.
A. Una el fipode dl Air 2 v coldguelo en una superficie horizontd.
B. Enfre d mend, seleccione cdibrar> Compr. balance, y el Air2 empieza
acomprobar los giustes del balance.

A Mota: H cordén no pueds utilizase pora comprobar el bolonce cuando los
motores estdin apagacdcs. Apcrecerd el mensdie ‘ERR’ en la pontallc. Presione
confinuodarmente el botén de mend, encienda el carddn y oruebe ofra vez.

Balance chk [
Gyro
Acc

afrée—*—delonte: Si el * esté cerca de la parte taserala posicion de lo cdmara estd
hacia ahds y necesita ser qustada hacia adelante; i el * estd cerca de la parte
delantera, la posicidn de la cdmara estd hocia adelante y necesitaser giustoda
hocia atde. Voya olo pdging 6.

chojo—*—anriba Siel* estd cerca de abagjo, la posicidn del brczo de inclinocidn esté
muy baja y necesita ser gustada hacia aniba. $i el * estd cerca de aniba, la pasicion
del brceo de inclinacion estd muy diay necesitaser gustoda hacia abgo. Vaya ala
pdgina 7.

izouierdo—*—derecha: 3 el * estd cerca de la izquierda, la posicion del brczo de giro
esfd demasiaodo alaizauierda y necesita ser giustada hacia la derecha. i el * esta
cercd dela derecha, o paosicidn del brczo de giro estd demceiado ala derechay
necesitaser giustada hocio lo izouierda. Yaya ala pdgina 7.

A Notor
1. Después de que los resultadcs aparezcon en la pantallo, presions
confinuccdoments el botén del mend pora cpager el carddn, v luego, cjuste
cada gje. Findmente presione el botén del mend para despertar d caddn.
2. B bdlance del eje de giro no puede ser comprobado ahora mismao.
Ajustelo siguiendo las insfrucciones de lapdagina 7.

Compensacion
En ccso de dsparo de emergencia, la cdmara puede ser giustada a un esfado

harizontd por compensacian.
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a. Encienda el gimbal v &l nivel de lo cdmara, comprushe la compensacion del
gje deinclinacion y del eje de giro.

b. Entre en &l menu, seleccione calbrar > compensocién, seleccione un e que no
ecté horzontal, v luego gire el dicl para cjustar el ciuste de precizsion del eje haeta
que lacdmara esté completarmente equilibrada.

Offset > Tilt [50]
Balance chk [

Gyro
Acc

W Notar
1. Lo compersacidnsolo puede dustar el dngulo de cada eje en el rango de £5°.
Si hay demasiada descormpersacion, la camara no podrd equilibrarse del todo.
2. la compersacion es sclo una selucién termpordl. Después de disparar, la
calbracién del aceleréretro es tadavia necesaria.
3. los parémetros de cormpensacion no se guardardn y seran invdlidos despugs de
reiniciar.

Actualizacién de Firmware
Actudlizer eciants sl ordenador

c. Apague el gimiboal.

b. Presione confinuadamente el joystick, luego pulse el botén de inicio consu

ofra mono hasta que aparezea “Modo Arcncue” en lo pentalla.

c. Conecte el gimbal d ordenador con un cable USB Tipo-C.

d. Elsoftware idenfificard automdficamente el disposifivo y cargard el

firmware. Presione el botdn “Mejora™ y espere uncs 10 segundas.

e. Durante el proceso de actudlizacion, aparecerd en la pantdla del gimbal el
mersde ‘mejorando’ y cuando se haya completado dird 'mejoraredlizada
con é&xito’. Una vez findlzado el proceso, desenchufe el cable USB v reinicie el
A2,

Actudlizar mediante la Aplicacion:

a. Apague el gimbal.

b. Presione continuadaments el joystick, luego pulse el botdn de inicio consu

ofra mano hasta que aparezea “Modo Arangue™ en la pantdlla.

c. Iricie la Adlicacion, presione sobre el Bluetooth para buscar el disposifivo Air 2

y conecte.

d. La App entord outomdlicamente en lo interfcz de actuclizocién de
firrmwicre. Espere a gue se complete la descarga del firmmware, presions el
botén de ‘mejora’ v espere unos 5 minutcs.

. Durante el proceso de actudlizacion, aparecerd enla pantala del girmbal el
menscie ‘mejorando’ y cuando se haya completado dird 'mejora
reclizada con éxito’. Una vez finclizado el proceso, puede reinicicr el Air 2.

m
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Espe aciones

Rango de carga 0,3 kg-4.2kg
Dimersiones Z30%240%470 mim
Dimersiones de la bandeja de la camara de inclinacion 110 mm
Dimersiones de la bandeja de la camara de rotacién 100
Rango del extrema del giro mecénico 3607

Rango del extremo de la rotacién mecarica 3600

Rango del extrema de la inclinacién mecdnica +180F ~95°
Tipo de bateria INR18450D250
Copacidad de la bateria 2500 mAh
Voltaje de funcionamiento 152
Corriente estatica 150 mA

Bluetooth 4.0 BLE

Comunicacion 246G

UsB
Puerto de control de la camara MR USBESY 1 A
Puerto de bateria ficticio CC20mm 78 1 A
Puerto de suminktro de potencia adicienal CCoEmmM 12 W2 A
Puerto de suminktro de potencia exterior CC55mm 14,8V 3 A
Ternperatura 0--50 T
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